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[bookmark: _Toc196243526][bookmark: BookMark2]前言
本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。
本文件代替DB 11/T 1077—2020《建筑垃圾运输车辆标识、监控和密闭技术要求》，与DB11/T 1077—2020相比除结构调整和编辑性修改外，主要技术内容变化如下：
——修改了标准的适用范围（见第1章，2020年版的第1章）；
——修改了规范性引用文件（见第2章，2020年版的第2章）；
——增加了术语和定义（见3.1.3～3.18）；
——增加了车辆分类（见第4章）； 
——增加了车辆的一般要求（见第5章）；
——修改了车辆外观与标识要求。修改了车辆顶灯标识要求[见6.1.1；2020年版的4.1d）]；修改了自卸车外观颜色及标识要求（见6.1.2，6.1.5,6.1.6，附录B；2020年版的4.3和4.4），增加了车厢可卸式垃圾车和智能厢的外观及标识要求（见6.2，附录C）。
——修改“监控系统”为“车载智能监控系统”（见第7章，2020年版的第5章）；
a) 修改“一般要求”为“车载终端”（见7.1，2020年版的5.1、5.2）；
b) 删除了“5.2.2位置汇报”（见2020年版的5.2.2）, 相应要求由附录D规定；
c）增加了驾驶员注意力监测系统要求（见7.2）；
d) 修改“视频监控功能”为“盲区监控系统”（见7.3，2020年版的5.5）
e) 修改了右侧盲区及右转弯监测要求，增加了左侧盲区监测要求、前下部盲区监测；（见7.3.1、7.3.2、7.3.3，2020年版的5.5）；
f) 增加了倒车监控系统要求（见7.4）；
g) 修改了车厢状态监测系统要求（见7.5，2020年版的5.2.3）；
h) 修改“称重检测功能”为“车辆装载状态监测系统”（见7.6，2020年版的5.3）；
i) 修改“限制车速”为“车辆限速”（见7.8，2020年版的5.2.6）；
j) 删除了“技术性能要求”，相应内容调整到“车载终端”和“显示屏要求”（见7.1.1，7.9，2020年版的5.5.3）；
k) 删除了“5.4准运许可证与电子运单功能”的要求（见2020年版的5.4）；
[bookmark: OLE_LINK24][bookmark: OLE_LINK23]——增加了厢载智能监控系统的要求（见第8章）；
——修改了自卸车车厢密闭要求（见9.1.3, 2020年版的6.5c）)
——增加了智能厢要求（见9.2）；
——修改“试验、检验方法”为“车辆检验”（见第10章，2020年版的第7章）； 
——修改了附录A、附录B（见附录A、附录B ，2022年版的附录A、附录B）；
——增加了附录C车厢可卸式垃圾车及智能厢外观与标识（见附录C）；
——增加了附录D通信协议（见附录D）；
——增加了附录E车辆检验（见附录E）；
本文件由北京市城市管理委员会提出并归口。
本文件由北京市城市管理委员会组织实施。
本文件起草单位：北京汽车行业协会、北京市环境卫生管理事务中心、北京福田戴姆勒汽车有限公司、北京首信云技术有限公司、北汽福田汽车股份有限公司、北京市建筑垃圾土方砂石协会、一汽解放汽车有限公司、吉利新能源商用车集团有限公司、中国重汽集团济南卡车股份有限公司、陕西重型汽车有限公司、北京和田汽车改装有限公司、三河市新宏昌专用车有限公司、北京姜晗科技有限公司、北京京缘运营科技有限公司、安徽江淮汽车集团股份有限公司、徐州徐工汽车制造有限公司、北京环卫集团环卫装备有限公司、北京旭彩飞翔建筑工程有限公司。
文件主要起草人：
本文件所替代标准的历次版本发布情况为：
——DB11/T 1077—2014；
——DB11/T 1077—2020；
——本次是第三次修订。

[bookmark: BookMark4]

建筑垃圾运输车辆标识、监控和密闭技术要求
[bookmark: _Toc193234538][bookmark: _Toc17233333][bookmark: _Toc97191423][bookmark: _Toc193484985][bookmark: _Toc193378765][bookmark: _Toc24884218][bookmark: _Toc193378711][bookmark: _Toc26648465][bookmark: _Toc26986771][bookmark: _Toc196243527][bookmark: _Toc193536906][bookmark: _Toc17233325][bookmark: _Toc24884211][bookmark: _Toc26718930][bookmark: _Toc26986530]范围
本文件规定了建筑垃圾运输车辆（以下简称“车辆”）的分类、一般要求、车辆外观与标识、车载智能监控系统、厢载智能监控系统、车厢结构与密闭及车辆检验。
本文件适用于建筑垃圾运输车辆。
[bookmark: _Toc97191424][bookmark: _Toc193484986][bookmark: _Toc26986531][bookmark: _Toc26986772][bookmark: _Toc17233334][bookmark: _Toc196243528][bookmark: _Toc193378766][bookmark: _Toc24884219][bookmark: _Toc17233326][bookmark: _Toc26648466][bookmark: _Toc193234539][bookmark: _Toc24884212][bookmark: _Toc193378712][bookmark: _Toc26718931][bookmark: _Toc193536907]规范性引用文件
下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
GB/T 2312  信息交换用汉字编码字符集 基本集
GB/T 3181  漆膜颜色标准
GB 7258  机动车运行安全技术条件
[bookmark: OLE_LINK33]GB 11564—2024 机动车回复反射装置 
GB/T 12670  聚丙烯(PP)树脂
GB 12676—2014 商用车辆和挂车制动系统技术要求及试验方法
GB 18030  信息技术 中文编码字符集
GB/T 18384—2020  电动汽车安全要求
[bookmark: OLE_LINK50]GB/T 18386.2—2022  电动汽车能量消耗量和续驶里程试验方法 第2部分：重型商用车辆
GB/T 19056  汽车行驶记录仪
GB/T 23935  圆柱螺旋弹簧设计计算
GB/T 33766  独立太阳能光伏电源系统技术要求
GB/T 38694  车辆右转弯提示音要求及试验方法
GB/T 39265  道路车辆 盲区监测（BSD）系统性能要求及试验方法
[bookmark: OLE_LINK80][bookmark: OLE_LINK79]GB/T 40855  电动汽车远程服务与管理系统信息安全技术要求及试验方法
GB/T 41797—2022  驾驶员注意力监测系统性能要求及试验方法
GB/T 43252—2023  燃料电池电动汽车能量消耗量及续驶里程试验方法
GB/T 44038  车辆倒车提示音要求及试验方法
[bookmark: OLE_LINK83][bookmark: OLE_LINK84]BB/T 0037—2012  双面涂覆聚氯乙烯阻燃防水布和篷布 
CJJ/T 134—2019  建筑垃圾处理技术标准
JB/T 5943  工程机械 焊接件通用技术条件
JT/T 794  道路运输车辆卫星定位系统 车载终端技术要求
JT/T 808—2019  道路运输车辆卫星定位系统 终端通讯协议及数据格式
JT/T 883  营运车辆行驶危险预警系统技术要求和试验方法
[bookmark: OLE_LINK81][bookmark: OLE_LINK82]JT/T 1076—2016  道路运输车辆卫星定位系统 车载视频终端技术要求
JT/T 1078  道路运输车辆卫星定位系统视频通信协议
JT/T 1242  营运车辆自动紧急制动系统性能要求和测试规程
QC/T 484  汽车油漆涂层 
QC/T 825  自卸汽车液压系统技术条件
QC/T 1067.1 汽车电线束和电气设备用连接器 第1部分：定义、试验方法和一般性能要求
QC/T 29015  自卸汽车栏板锁紧装置技术条件
[bookmark: _Toc97191425][bookmark: _Toc193378767][bookmark: _Toc196243529][bookmark: _Toc193378713][bookmark: _Toc193234540][bookmark: _Toc193484987][bookmark: _Toc193536908][bookmark: OLE_LINK95][bookmark: OLE_LINK94]术语和定义、缩略语
[bookmark: _Toc26986532]术语和定义
GB/T 39265、GB/T 41797、CJJ/T 134—2019、GB/T 17350界定的以及下列术语和定义适用于本文件。   
                                                                                          
[bookmark: OLE_LINK105]建筑垃圾 construction waste
工程渣土、工程泥浆、工程垃圾、拆除垃圾和装修垃圾的总称。包括新建、扩建、改建和拆除各类建筑物、构筑物、管网等以及居民装饰装修房屋过程中所产生的弃土、弃料及其他废弃物，不包括经检验、鉴定为危险废物的建筑垃圾。
[来源：CJJ/T 134—2019，2.0.1]

[bookmark: OLE_LINK51]建筑垃圾智能收集厢 smart container for Hook-lift construction waste vehicles
具备厢载智能监控系统，用于收集或密闭贮存建筑垃圾，可配合车厢可卸式垃圾车挂载上车、自行卸货的建筑垃圾智能收集厢（简称“智能厢”）。

    车载终端 vehicle terminal
具有卫星定位、移动网络接入、车辆行驶记录、车辆状态信息采集和控制，与其他车载电子设备进行通信，可提供全国道路货运车辆公共监管与服务平台和北京市建筑垃圾管理与服务平台所需信息的装置。

盲区监测 blind spot detection；BSD 
实时监测驾驶员视野盲区，并在其盲区内出现其他道路使用者时发出提示或警告信息。
[来源：GB/T 39265—2020，3.1]

    驾驶员注意力监测系统 driver attention monitoring systems；DAMS
实时监控驾驶员的状态并在确认其注意力分散时发出提示信息的系统。
[GB/T 41797—2022，3.1]
[bookmark: _Toc196243530][bookmark: OLE_LINK280][bookmark: OLE_LINK279]
    车载智能监控系统  on-board smart monitoring systems
基于人工智能、物联网、计算机视觉及传感器技术的智能化车载设备，用于监控车辆运行状态、驾驶员注意力及车内外环境，车厢开闭、举升、预警判断、实现信息交互的智能化系统。包括：车载终端、驾驶员注意力监测、盲区监测、倒车监测和车厢监测、显示屏等模块。

    厢载智能监控系统 on container smart monitoring systems
安装在智能厢上，用于监测车厢定位、厢门开闭状态监控、车厢装载状态监控、预警判断、实现信息交互的智能化系统。包括厢载终端、传感器及电器等模块。



北京市建筑垃圾管理与服务平台 Beijing construction waste management and service platform
北京市建筑垃圾有关的行政主管部门用于开展建设、运行建筑垃圾管理与服务信息化系统。(简称“管理平台”)
缩略语
[bookmark: OLE_LINK97]下列符号和缩略语适用于本文件  
[bookmark: OLE_LINK101]AEBS：自动紧急制动系统（Automatic Emergency Braking System）
BSD：盲区监测 (Blind Spot Detection)
DAMS：驾驶员注意力监测系统 (Driver Attention Monitoring Systems)
ECU：电子控制单元（Electronic Control Unit）
[bookmark: OLE_LINK99]ESC：电子稳定控制系统（Electronic Stability Controller）
FCW：前碰撞预警系统(Forward Collision Warning)
MTF：调制传递函数（Modulation Transfer Function）
GMT：格林威治标准时间（Greenwich Mean Time）
ICCID：集成电路卡识别码（Integrate Circuit Card Identity）
LDWS：车道偏离预警系统（Lane Departure Warning System）
SIM: 国际移动用户身份识别模块(Subscriber Identity Module)
SNR：信号与噪声的比例（Signal-Noise Ratio）
SSID：服务集标识码（Service Set Identifier)
TCP：传输控制协议（Transmission Control Protocol）
UDP：用户数据报协议（User Datagram Protocol）
[bookmark: _Toc196243531][bookmark: _Toc193378714][bookmark: _Toc193484988][bookmark: _Toc192756704][bookmark: _Toc192756642][bookmark: _Toc193536909][bookmark: _Toc192921883][bookmark: _Toc193378768][bookmark: _Toc193234541][bookmark: _Toc192756624][bookmark: _Toc192916665]车辆分类
[bookmark: _Toc192756705][bookmark: _Toc192921884][bookmark: _Toc192756625][bookmark: _Toc193234542][bookmark: _Toc192916666][bookmark: _Toc193378769][bookmark: _Toc196243532][bookmark: _Toc192756643][bookmark: _Toc193536910][bookmark: _Toc193378715][bookmark: _Toc193484989]车辆类型
车辆分为运输建筑垃圾的自卸车（简称“自卸车”）和车厢可卸式垃圾车。
[bookmark: _Toc196243533][bookmark: _Toc192916667][bookmark: _Toc192756644][bookmark: _Toc192921885][bookmark: _Toc193234543][bookmark: _Toc193378770][bookmark: _Toc192756626][bookmark: _Toc193536911][bookmark: _Toc192756706][bookmark: _Toc193484990][bookmark: _Toc193378716]自卸车
自卸车车型分类及基本参数见表1。
[bookmark: _Toc192756656][bookmark: _Toc192916700][bookmark: _Toc192756718]自卸车车型分类及基本参数
	车型分类
	驱动型式
	最大允许总质量，t
	坡道起步
	车厢内部最大尺寸，mm

	
	
	
	
	长
	宽
	高

	Ⅰ类
	4×2
	＞4.5 ～≤16
	≥25 %
	≤3800
	≤2200
	≤800

	Ⅱ类
	[bookmark: _Hlk173901180]8×4
	＞ 16 ～ ≤31
	≥30 %
	≤5600
	≤2350
	≤1500

	注：8×4自卸车，当驱动轴为每轮每侧双轮胎且装备空气悬架时，最大允许总质量限值增加1000kg。


[bookmark: _Toc192756645][bookmark: _Toc193234544][bookmark: _Toc192921886][bookmark: _Toc192916668][bookmark: _Toc193378717][bookmark: _Toc193536912][bookmark: _Toc193484991][bookmark: _Toc192756627][bookmark: _Toc192756707][bookmark: _Toc193378771][bookmark: _Toc196243534]车厢可卸式垃圾车
车厢可卸式垃圾车车型分类及基本参数见表2。


[bookmark: _Toc192916701][bookmark: _Toc192756719][bookmark: _Toc192756657]车厢可卸式垃圾车车型分类及基本参数
	车型分类
	驱动型式
	[bookmark: OLE_LINK103]最大允许总质量，t
	车厢内部最大尺寸 ，mm

	
	
	
	长
	宽
	高

	A 类
	4×2
	9
	≤3500
	≤2000
	≤900

	B 类
	4×2
	12
	≤3500
	≤2000
	≤1100

	C 类
	4×2
	16
	≤3500
	≤2000
	≤1300


[bookmark: _Toc193378772][bookmark: _Toc193536913][bookmark: _Toc192921887][bookmark: _Toc192916669][bookmark: _Toc196243535][bookmark: _Toc192756708][bookmark: _Toc192756646][bookmark: _Toc193234545][bookmark: _Toc193484992][bookmark: _Toc192756628][bookmark: _Toc193378718]一般要求
车辆出厂前应安装符合第7章规定的车载智能监控系统。
[bookmark: OLE_LINK38][bookmark: OLE_LINK39][bookmark: OLE_LINK106]车辆动力宜采用动力蓄电池、燃料电池作为动力源，Ⅱ类车辆可采用柴油发动机作为动力源。
[bookmark: OLE_LINK35][bookmark: OLE_LINK34]纯电动汽车动力蓄电池应采用车载充电模式，动力蓄电池额定能量、驱动电机功率、满载续驶里程应满足表3的要求。
[bookmark: _Toc192756658][bookmark: _Toc192916702][bookmark: _Toc192756720]动力蓄电池、驱动电机、满载续驶里程性能参数
	车型分类
	额定能量（kWh）
	能量密度（Wh/kg）
	驱动电机功率，kW
	满载续驶里程km

	
	
	
	额定功率
	峰值功率
	

	自卸车
	Ⅰ类
	≥ 98
	≥145
	≥ 90
	≥ 160
	≥ 180

	
	Ⅱ类
	≥ 350
	≥140
	≥260
	≥ 400
	≥ 330

	车厢可卸式垃圾车
	A类
	≥ 98
	
≥145

	≥ 90
	≥ 160
	≥ 180

	
	B类
	≥ 140
	
	
	
	≥ 240

	
	C类
	≥ 140
	
	
	
	≥ 240

	注：车辆满载续驶里程试验按照GB/T 18386.2-2022中5.5.2规定的工况法进行。


Ⅱ类燃料电池电动汽车满载续驶里程应不小于350 km，驱动电机的额定功率应不小于120 kW；
注：满载续驶里程试验按GB/T 43252—2023中7.1短缩法进行。
[bookmark: OLE_LINK52][bookmark: OLE_LINK272][bookmark: OLE_LINK271]Ⅱ类燃油车辆发动机功率应不小于300 kW，应满足GB 12676—2014中IIA型试验的辅助制动系统。
Ⅱ类纯电动汽车在空载状态下，电池包最小离地间隙应不小于550 mm。
车辆应配备以下系统：
[bookmark: OLE_LINK49][bookmark: OLE_LINK47][bookmark: OLE_LINK98][bookmark: OLE_LINK20][bookmark: OLE_LINK16]符合JT/T 1094-2016附录A规定的ESC；
符合JT/T 1242规定的AEBS；
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2]符合JT/T 883规定的LDWS。
车辆B级电压电路的防护等级应满足IP67的要求。
纯电动汽车和燃料电池电动汽车应配备制动能量回收系统。
[bookmark: _Toc192756629][bookmark: _Toc193378773][bookmark: _Toc192916670][bookmark: _Toc196243536][bookmark: _Toc192756647][bookmark: _Toc193234546][bookmark: _Toc193484993][bookmark: _Toc193378719][bookmark: _Toc193536914][bookmark: _Toc192756709][bookmark: _Toc192921888]车辆外观与标识 
[bookmark: _Toc192916671][bookmark: _Toc193536915][bookmark: _Toc193378720][bookmark: _Toc192756710][bookmark: _Toc192756648][bookmark: _Toc192756630][bookmark: _Toc196243537][bookmark: _Toc193234547][bookmark: _Toc192921889][bookmark: _Toc193378774][bookmark: _Toc193484994]自卸车外观与标识
驾驶室外部应设置顶灯，并符合以下要求：
1. 灯厢采用符合GB/T 12670要求的工程塑料注塑成型，表面光滑平整，不应有破损；
灯厢底色为白色，色泽均匀；
[bookmark: OLE_LINK274][bookmark: OLE_LINK273]灯厢前后两侧应有车辆号牌信息标识；
[bookmark: OLE_LINK19]灯厢内置白色LED光源；
灯厢应安装固定在驾驶室顶部前端中部的位置，牢固可靠；
顶灯标识样式、标识的尺寸、字体、颜色等要求见附录A。
[bookmark: OLE_LINK68][bookmark: OLE_LINK67]应符合 GB 7258标识 要求，驾驶室两侧车门应喷涂运输企业名称。
纯电动汽车及燃料电池电动汽车驾驶室两侧应喷涂或黏贴电动汽车识别标志。
车厢后栏板应喷涂放大号牌号。
车厢两侧应喷涂 “建筑垃圾运输”字样、车辆车牌信息及“建筑垃圾运输环形标志”图标。
自卸车外观、标识的字体、颜色等要求见附录B。
[bookmark: _Toc193378775][bookmark: _Toc192916672][bookmark: _Toc192756711][bookmark: _Toc193484995][bookmark: _Toc193378721][bookmark: _Toc193234548][bookmark: _Toc196243538][bookmark: _Toc192921890][bookmark: _Toc193536916][bookmark: _Toc192756649][bookmark: _Toc192756631]车厢可卸式垃圾车
驾驶室外观及标识
驾驶室外部应设置顶灯按6.1.1的要求。
驾驶室两侧的标识按6.1.2、6.1.3的要求。
驾驶室颜色、标识的字体、字高等要求，见附录C。
6.2.2  智能厢外观及标识
6.2.2.1  两侧上部应喷涂四位以内汉字运营企业简称及智能厢编号。
6.2.2.2  两侧中部应喷涂 “建筑垃圾收集箱”字样，车厢尾部应喷涂“建筑垃圾运输环形标志”图标。
[bookmark: OLE_LINK54][bookmark: OLE_LINK53][bookmark: OLE_LINK85][bookmark: OLE_LINK32]6.2.2.3  后部、侧面应设置符合GB 11564—2024附录F中F.1要求的反光标识。
6.2.2.4  两侧左上部应设置二维码。
6.2.2.5  智能厢的颜色、外观标识的字体、字高等要求，见附录C。
[bookmark: _Toc196243539][bookmark: _Toc192756712][bookmark: _Toc193484996][bookmark: _Toc193536917][bookmark: _Toc192916673][bookmark: _Toc192921891][bookmark: _Toc193378776][bookmark: _Toc192756632][bookmark: _Toc193378722][bookmark: _Toc192756650][bookmark: _Toc193234549]车载智能监控系统
[bookmark: _Toc192916674][bookmark: _Toc193378777][bookmark: _Toc193536918][bookmark: _Toc196243540][bookmark: _Toc192756713][bookmark: _Toc193484997][bookmark: _Toc193378723][bookmark: _Toc192921892][bookmark: _Toc193234550][bookmark: _Toc192756651][bookmark: _Toc192756633]车载终端
车载终端应符合JT/T 794的要求。
车载终端采用单北斗双频定位，具备以下功能：
1. 实时向管理平台传输车辆位置、车辆状态、报警信息等数据；
应具备符合GB/T 19056要求的行驶记录功能，支持车端调取数据和管理平台远程调取数据；
向车辆报警和限制车速； 
可具备双SIM卡（实体卡+贴片SIM）功能，优先选择贴片SIM卡模式； 
具备4G或5G无线网络； 
[bookmark: OLE_LINK10][bookmark: OLE_LINK6]具备双天线，即内置定位天线、内置通讯天线和外置定位天线、外置通讯天线；
支持离线数据补发及上传；
支持远程升级及防止违规固件刷写。
车载视频终端应符合JT/T 1076的要求，记录音频、视频及图像时长应大于72 h，视频分辨率不小于1280×720。
车载终端数据传输通信协议与数据格式应符合附录D的要求。
[bookmark: OLE_LINK48][bookmark: _Toc192756714][bookmark: _Toc192756634][bookmark: _Toc192921893][bookmark: _Toc192756652][bookmark: _Toc193234551][bookmark: _Toc193378724][bookmark: _Toc193378778][bookmark: _Toc192916675][bookmark: _Toc193484998][bookmark: _Toc193536919][bookmark: _Toc196243541]驾驶员注意力监控
驾驶员注意力监控应符合GB/T 41797的要求。
采用虹膜摄像头，其性能应满足以下要求：
[bookmark: _Toc193484999][bookmark: _Toc193378779][bookmark: _Toc192916676][bookmark: _Toc193536920][bookmark: _Toc193234552][bookmark: _Toc192756715][bookmark: _Toc192756635][bookmark: _Toc192756653][bookmark: _Toc196243542][bookmark: _Toc193378725][bookmark: _Toc192921894]a) 清晰度MTF50不小于200LW/PH @0.5lux；
b) SNR不低于20dB @0.5lux；
c) 分辨率不低于720P；
d) 水平视场角不低于50︒；
e) 外壳防护满足IP54的要求。
[bookmark: _Toc192916677][bookmark: _Toc192756716][bookmark: _Toc192756636][bookmark: _Toc192921895][bookmark: _Toc192756654]盲区监控
右侧盲区及转弯安全监控
[bookmark: OLE_LINK182][bookmark: OLE_LINK181][bookmark: OLE_LINK180][bookmark: OLE_LINK44][bookmark: OLE_LINK178][bookmark: OLE_LINK27][bookmark: OLE_LINK179]右侧盲区及右转弯安全监控系统性能要求应符合GB/T 39265的要求。
车辆右转弯提醒级别：
1. 纵向范围：从车辆后轴轮胎前侧至车辆前端面前方2 m处；
宽度范围：从车体右侧至道路边缘; 若车体右侧至道路边缘的距离超过5 m，则监测宽度范围应至少覆盖5 m；
提醒级别：
一级提醒：当行人或物体位于车体右侧横向距离大于3 m且不超过5 m的范围内，语音提示“大车危险 请远离”；
二级提醒：当行人或物体位于车体右侧横向距离大于1 m且不超过3 m的范围内，语音提示“危险 请远离”；
三级提醒：当行人或物体位于车体右侧横向距离不超过1m的范围内，语音提示“危险 危险”。
车辆右转弯时，系统应通过蜂鸣语音组合或警示音向行人发出警告提示，提示音装置及安装应符合 GB/T  38694要求。
[bookmark: _Toc179731641][bookmark: _Toc190062286][bookmark: _Toc176178504][bookmark: _Toc181870118][bookmark: _Toc192921896][bookmark: OLE_LINK176][bookmark: OLE_LINK177]前下部盲区监控
车辆应配备前下部盲区监控功能，能实时监测车辆前下部盲区及前方道路状况。
[bookmark: OLE_LINK15][bookmark: OLE_LINK12]车辆启动时，系统应自动探测前下部盲区内的人员和物体，车内显示屏实时显示探测到影像，系统检测到盲区内人物目标时，应持续发出语音警告或声响警告提升。
前下部盲区范围：
1. 纵向范围：从车辆前保险杠前端面向前2 m；
宽度范围：从车体左、右向外1 m。
左侧盲区安全监控
左侧盲区及转弯安全监测系统性能要求应符合GB/T 39265的要求。
摄像头
盲区监控系统摄像头应具有夜视功能。
性能满足以下要求：
1. 清晰度MTF50不小于200LW/PH @0.5lux；
1. SNR不低于20dB @0.5lux；
1. 分辨率不低于720P；
1. 水平视场角不小于180°；
1. 外壳防护满足IP67的要求。
[bookmark: _Toc193378726][bookmark: _Toc193234553][bookmark: _Toc193378780][bookmark: _Toc193485000][bookmark: _Toc196243543][bookmark: _Toc193536921]倒车监控
倒车监控系统应能清晰识别车辆后方20 m以内、高度范围为0.2 m～2 m的物体。
车辆倒车时，监控系统应满足以下要求：
1. 驾驶室内显示屏应实时显示车辆后方状况；
1. [bookmark: OLE_LINK64]车外提醒装置应持续发出蜂鸣语音警报提示音，提示音应符合GB/T 44038的要求。
摄像头符合7.2.6要求。
[bookmark: _Toc181870121][bookmark: _Toc193234554][bookmark: _Toc190674906][bookmark: _Toc179731644][bookmark: _Toc190062290][bookmark: _Toc191030354][bookmark: _Toc176178507][bookmark: _Toc193378727][bookmark: _Toc174084566][bookmark: _Toc193378781][bookmark: _Toc192921900][bookmark: _Toc196243544][bookmark: _Toc193485001][bookmark: _Toc193536922]车厢监控 
车厢监控系统应具备监测车厢举升、车厢密闭等功能，并将举升、密闭状态实时上传至管理平台。
车厢举升时，语音提醒装置应发出循环语音警报提示。
自卸车行驶中车厢顶盖关闭不到位时，能够实现循环语音警报提示。
摄像头符合7.2.6要求。
[bookmark: _Toc192921901][bookmark: _Toc190062291][bookmark: _Toc176178508][bookmark: _Toc181870122][bookmark: _Toc190674907][bookmark: _Toc169212421][bookmark: _Toc169212131][bookmark: _Toc169212260][bookmark: _Toc193378782][bookmark: _Toc169212351][bookmark: _Toc191030355][bookmark: _Toc193378728][bookmark: _Toc179731645][bookmark: _Toc174084567][bookmark: _Toc193234555][bookmark: _Toc193485002][bookmark: _Toc193536923][bookmark: _Toc196243545]车辆装载状态监控  
具备车辆装载状态监测功能，能够识别车辆空载/满载状态，并向管理平台上报车辆空载/满载状态。
[bookmark: _Toc169212352][bookmark: _Toc192921903][bookmark: _Toc176178510][bookmark: _Toc174084569][bookmark: _Toc191030357][bookmark: _Toc181870124][bookmark: _Toc190062293][bookmark: _Toc169212261][bookmark: _Toc179731647][bookmark: _Toc169212132][bookmark: _Toc190674909][bookmark: _Toc149057493][bookmark: _Toc169212422][bookmark: _Toc193378784][bookmark: _Toc193536925][bookmark: _Toc193485004][bookmark: _Toc193378730][bookmark: _Toc193234557][bookmark: _Toc196243546]车辆限速
[bookmark: OLE_LINK36][bookmark: OLE_LINK37]当出现以下故障状况时，车载终端能够实现语音报警提示；故障未排除启动车辆，限制车速不超过20 km/h行驶： 
a) 车厢密闭传感器失效或其线束断开；
b) 车厢举升传感器失效或其线束断开；
车厢顶盖密闭不到位； 
DAMS监控失效；
k) 终端与管理平台无法交互。
注：线束断开：车载终端与汽车总线连接线束、车厢状态监测部件连接线束及卫星信号接收天线连接线束出现电路不通的状态。
[bookmark: _Toc190674910][bookmark: _Toc169212353][bookmark: _Toc196243547][bookmark: _Toc169212423][bookmark: _Toc174084570][bookmark: _Toc176178511][bookmark: _Toc179731648][bookmark: _Toc192921904][bookmark: _Toc191030358][bookmark: _Toc169212133][bookmark: _Toc181870125][bookmark: _Toc193234558][bookmark: _Toc193378785][bookmark: _Toc169212262][bookmark: _Toc193536926][bookmark: _Toc190062294][bookmark: _Toc193485005][bookmark: _Toc193378731]显示屏  
[bookmark: OLE_LINK26][bookmark: OLE_LINK25]驾驶室内车辆智能监控系统显示屏的尺寸宜不小于7英寸，分辨率不低于800×480。有昼夜2种显示模式。车辆启动时，显示屏显示前下部盲区图像；当车辆右转、倒车时，自动切换显示车辆右侧、后部的图像。
[bookmark: _Toc149057498]显示屏应显示管理平台发送的文字、图像信息、车辆故障类型、准运证、蓝牙SSID列表等信息。
[bookmark: _Toc193378789][bookmark: _Toc192921908][bookmark: _Toc193378735][bookmark: _Toc193234562][bookmark: _Toc193536930][bookmark: _Toc193485009][bookmark: _Toc196243549]厢载智能监控系统
厢载智能监控系统采用单北斗双频定位，具备以下功能：
1. 实时向管理平台传输位置、箱门开闭、车厢空载/满载状态及报警信息等数据；
1. 厢门远程开闭控制；
1. 满载声光报警并向管理平台发送报警信号；
1. 监测电池电量、传感器状态，异常时点亮故障灯或显示屏显示；
1. 具备蓝牙通信模块，支持短距离数据传输。
配备符合GB/T 33766要求的太阳能光伏发电装置。
配备可充电工作电池，无外部供电时应保证至少15天工作续航，支持市电及车辆电源充电。
电气设备连接器应满足QC/T 1067.1的要求。
厢载终端传感器的外壳防护应满足IP55的等级要求。
[bookmark: _Toc192921910][bookmark: _Toc181870134][bookmark: _Toc193378737][bookmark: _Toc193536932][bookmark: _Toc193485011][bookmark: _Toc179731657][bookmark: _Toc196243551][bookmark: _Toc191030366][bookmark: _Toc190674918][bookmark: _Toc193378791][bookmark: _Toc190062303][bookmark: _Toc193234564]厢载终端数据通信应符合JT/T 808的要求，和管理平台之间的通信协议与数据格式应符合附录D的要求，支持与车辆的通信。
[bookmark: _Toc196243552][bookmark: _Toc193536933][bookmark: _Toc193485012][bookmark: _Toc193378738][bookmark: _Toc193378792][bookmark: _Toc193234565][bookmark: _Toc192921911]车厢结构与密闭
[bookmark: _Toc193536934][bookmark: _Toc193485013][bookmark: _Toc196243553][bookmark: _Toc192921912][bookmark: _Toc193378739][bookmark: _Toc193234566][bookmark: _Toc193378793]自卸车车厢
厢体
U型车厢与自动开合顶盖配合，形成密闭性结构。
厢体材料采用高强度钢板，抗拉强度应不低于700MPa。
厢体内表面应平顺光滑，无影响货物装卸的构件。
外表面应平整，不易积土挂泥。
厢体底部与底盘车架之间应安装水平限位装置，防止车辆在启动、紧急制动或者转弯过程中造成水平滑移。
厢体进行举升调整和检修作业时，有防止货厢自降的安全装置。
厢的举升、中停、下降过程中应无颤动、冲撞和卡滞现象。液压系统应符合QC/T 825的要求，液压件各结合面无渗漏。
顶盖
车厢顶盖采用平推式篷布结构。
篷布物理性能应符合BB/T 0037—2012的表2、表3中F类的规定。
顶盖与车厢的连接、固定应可靠，车辆行驶、转弯、紧急制动或者行经颠簸路面时，顶盖应闭合牢固，无异响，剧烈振动、摆动或者自行开启现象。
顶盖的展开和收拢过程，传动机构能够带动篷布沿导轨匀速移动，无冲击、卡滞现象。
顶盖收拢时，能够被收折至前栏板的指定位置，运行可控。
车厢尾部固定支座上部铰接支架与车厢末端倾斜篷杆之间采用弹簧连接，弹簧应能承受长期拉力作用下保持稳定的弹性变形。弹簧表面应采取防腐措施，不应有裂纹、锈蚀等缺陷。
密闭
顶盖完全展开时，顶盖与车厢左右栏板、后栏板上缘贴合形成密闭空间，顶盖尾部通过弹簧压杆与后栏板上边缘压实紧密。
后栏板与厢体间应安装密封条，车厢不应有渗漏现象。
后栏板应有机械锁紧和锁固保险装置，锁紧装置宜采用液压自锁装置。后栏板应锁紧可靠，动作灵活，工作时无干涉、无卡滞；车辆行驶过程中不应自动开启，应符合QC/T 29015的规定。
[bookmark: _Toc193378740][bookmark: _Toc193378794][bookmark: _Toc193485014][bookmark: _Toc192921916][bookmark: _Toc193234567][bookmark: _Toc193536935][bookmark: _Toc196243554]智能厢
智能厢由厢体主体、投料门/卸料门、底部滚轮机构及符合第8章规定的厢载智能监控系统等组成。
智能厢应满足下列要求：
1. 采用矩型或U型结构；
1. 厢体材料应选用高强度钢板；抗拉强度应不低于700 MPa；
厢体焊接应牢固、可靠，符合JB/T 5943的要求；
投料门应具备自动开闭控制，开启过程中应平稳、无干涉、卡滞等现象；
卸料门应采用液压锁紧及保险锁紧装置。锁紧机构应安全、可靠，工作时不应出现松脱、卡死现象；
厢体应有密封措施，装载后不应有渗漏现象；
厢体内表面应平顺光滑，无影响货物装卸的构件；
车厢内外涂层均匀、牢固，油漆涂层应符合QC/T 484的要求；
厢体底部应设置滚轮机构，与厢体连接牢固、转动灵活。
车厢底部与车厢可卸式垃圾车车架之间应安装限位及锁紧装置，防止车辆在启动、紧急制动或者转弯过程中车厢发生相对运动。
车厢可卸式垃圾车应配备后部支撑装置，能够保障卸载过程的稳定性。
[bookmark: _Toc181870139][bookmark: _Toc193378795][bookmark: _Toc193485015][bookmark: _Toc179731663][bookmark: _Toc190062308][bookmark: _Toc191030371][bookmark: _Toc196243555][bookmark: _Toc190674926][bookmark: _Toc193234568][bookmark: _Toc193378741][bookmark: _Toc193536936][bookmark: _Toc192921917]车辆核查
新车办理车辆运输许可审批时，应提供符合本标准检测报告。
管理部门对车辆核查按附录E的要求执行，将核查结果记录在附录E。

[bookmark: BookMark5]

[bookmark: _Toc193234569][bookmark: _Toc193378742][bookmark: _Toc193485016][bookmark: _Toc193378796][bookmark: _Toc193536937][bookmark: _Toc196243556]
（规范性）
车辆顶灯的标识样式及尺寸
[bookmark: _Toc191030373][bookmark: _Toc193378797][bookmark: _Toc193378743][bookmark: _Toc190674928][bookmark: _Toc179731676][bookmark: _Toc190062321][bookmark: _Toc193485017][bookmark: _Toc193234570][bookmark: _Toc181870152][bookmark: _Toc192916679][bookmark: _Toc193536938][bookmark: _Toc192921919][bookmark: _Toc196243557]车辆顶灯标识的样式
顶灯标识样式,见图A.1。
                             [image: ] 
[bookmark: _Toc192916689]车辆顶灯标识样式
自卸车顶灯的尺寸
I类自卸车顶灯的尺寸，见图A.2。
                                                                            单位为毫米
[image: ]       [image: ]       
a) 顶灯的正面尺寸                  b) 顶灯侧面尺寸
[bookmark: _Toc192916690] I类自卸车顶灯尺寸 
Ⅱ类自卸车顶灯的尺寸，见图A.3。
                                                                           单位为毫米
[image: ]   [image: ]
a)Ⅱ类自卸车顶灯正面尺寸           b)Ⅱ类自卸车顶灯侧面尺寸
 Ⅱ类自卸车顶灯尺寸
顶灯标识的字体、颜色及尺寸，见表A.1


[bookmark: _Toc192916703]顶灯标识的字体、颜色及尺寸
	车辆类型
	顶灯位置
	标识内容
	字体
	文字尺寸
（高×宽），mm
	文字颜色
	颜色编号

	自卸车
	Ⅰ类
	[bookmark: OLE_LINK17] 驾驶室上部
见图A.4
	车牌信息
	黑体
	汉字：100×100
数字：100×60
	大红色
[bookmark: OLE_LINK58]R03 GB/T 3181
	[bookmark: OLE_LINK18]7.5R 
3.9/14.8

	
	Ⅱ类
	
	
	
	汉字：100×100
数字：140×80
	
	


[bookmark: _Toc193536939][bookmark: _Toc193485018][bookmark: _Toc193378798][bookmark: _Toc193234571][bookmark: _Toc193378744][bookmark: _Toc196243558]车厢可卸式垃圾车顶灯标识及尺寸
顶灯尺寸按图A.2的要求。                  
顶灯标识的字体、颜色及尺寸，见表A.2 。
[bookmark: _Toc192916704]顶灯标识的字体、颜色及尺寸
	车辆类型
	顶灯位置
	标识内容
	字体
	   文字尺寸    （高×宽）mm
	文字颜色
	颜色编号

	车厢可卸式垃圾车
	驾驶室上部
 见图A.4
	车牌信息
	黑体
	汉字：100×100
数字：140×60
	大红色
R03 GB/T 3181
	7.5R 
3.9/14.8


[bookmark: OLE_LINK60][bookmark: _Toc196243559][bookmark: _Toc193234572][bookmark: _Toc192921921][bookmark: _Toc192916681][bookmark: _Toc193536940][bookmark: _Toc193378745][bookmark: _Toc193485019][bookmark: _Toc193378799]车辆顶灯安装位置
顶灯安装示意图，见图A.4。
[image: ]
[bookmark: _Toc192916691]车辆顶灯安装示意图
                                                                                           






[bookmark: _Toc193536941][bookmark: _Toc193234573][bookmark: _Toc193378746][bookmark: _Toc196243560][bookmark: _Toc193485020][bookmark: _Toc193378800]
（规范性）
自卸车外观与标识
外观与标识样式
外观及标识样式，见图B.1。其中，图B.1 a)为自卸车车厢顶盖展开样式，图B.1 b)为自卸车车厢顶盖收折样式。
[image: ]
a) 自卸车车厢顶盖展开样式
[image: ]
b) 自卸车车厢顶盖收折样式
[bookmark: _Toc192916692]注：图B.1只体现GB 7258 未规定内容。
 图B.1  自卸车外观与标识样式
外观颜色及分割图形尺寸，见表B.1。
[bookmark: _Toc192916705]表B.1 自卸车外观颜色及色卡编号
	位  置
	颜  色
	色卡编号
	分割图形尺寸，mm

	
	
	
	Ⅰ 类车型
	Ⅱ 类车型

	驾 驶 室
	浅灰蓝
	PANTONE 2120 C
	——
	——

	车 厢                    
	主体颜色
	浅灰蓝
	PANTONE 2120 C
	——
	——

	
	下方以及后部
	深蓝色
	PANTONE 2111 C
	3040×800
	5160×1500

	
	中下方及后部
	天蓝色
	PANTONE 2191 C
	2770×720
	4700×1350

	
	中下方及后部
	白色
	——
	2480×560
	4200×1040

	
	侧面尾部             “建筑垃圾运输环形标志”
	白色
	——
	430×430
	650×650

	
	后栏板
	深蓝色
	PANTONE 2111 C
	——

	
	顶盖
	白色
	——
	——


标识的字体、颜色及尺寸要求，见表B.2。
[bookmark: _Toc192916706]表B.2  自卸车标识的字体、字高及颜色
	标识位置
	标识内容
	字体
	字高，mm 
	字体颜色
	色卡编号

	自卸车
	驾驶室两侧
	运输企业名称
	黑体
	不小于80
	深蓝色
	[bookmark: OLE_LINK59]PANTONE 2111 C

	
	驾驶室两侧右下区
	电动汽车识别标志，见B.2

	
	车厢两侧尾部
	“建筑垃圾运输环形标志” 图标，见B.3

	
	Ⅰ 类
	车厢后栏板
上部居中，见B.4
	放大号牌标识
	黑体
	不小于200
	白 色
	——

	
	Ⅱ 类
	
	
	黑体
	不小于400
	白 色
	——

	
	Ⅰ 类
	车厢两侧
上部居中，见B.1
	“建筑垃圾运输”字样
	黑体
	不小于80
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	
	
	放大号牌
	黑体
	不小于 180
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	[bookmark: OLE_LINK21]Ⅱ 类
	
	“建筑垃圾运输”字样
	黑体
	不小于165
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	
	
	 放大号牌
	黑体
	不小于350
	深蓝色
	PANTONE 2111 C


[bookmark: _Toc196243561][bookmark: _Toc192916683][bookmark: _Toc193378747][bookmark: _Toc193485021][bookmark: _Toc193536942][bookmark: _Toc193234574][bookmark: _Toc193378801][bookmark: _Toc192921923][bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK3]电动汽车识别标志
汽车识别标志样式，见图B.2中a)、b)。
[image: P559#yIS1]            [image: P559#yIS2]         
     a)纯电动汽车识别标志                  b) 燃料电池电动汽车识别标志  
[bookmark: _Toc192916693]图B.2  电动汽车识别标志样式
[bookmark: OLE_LINK96]纯电动汽车识别标志由电池图形、纯电动汽车的英文缩写“EV”（Electric vehicle）和“电动汽车”字样等元素组成，见图B.2a)。
燃料电池电动汽车识别标志由电池图形、燃料电池电动汽车的英文缩写“FCEV”（Fuel Cell Electric vehicle）和“电动汽车”字样等元素组成，见图B.2b)。
标志整体长宽比例应为7:3。
标志位置、尺寸及颜色，见表B.3。
表B.3  电动汽车标志尺寸、颜色
	标志
	标识位置
	尺寸 ，mm
	标志内容
	颜  色
	色卡编号

	
	
	长度
	宽度
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK7][bookmark: OLE_LINK8]纯电动汽车
见图B.2a)
	驾驶室
右下部
	260
	110
	电池图形
	底色
	白色
	——

	
	
	
	
	
	电池
	天蓝色
	PANTONE 2191 C

	燃料电池电动汽车见图B.2b)
	
	
	
	英文缩写“ EV”
	黑色+白色
	[bookmark: OLE_LINK14][bookmark: OLE_LINK13]——

	
	
	
	
	英文缩写“ FCEV”
	黑色+白色
	——


[bookmark: _Toc193378802][bookmark: _Toc193234575][bookmark: _Toc193485022][bookmark: _Toc193536943][bookmark: _Toc196243562][bookmark: _Toc192921924][bookmark: _Toc193378748][bookmark: _Toc192916684]建筑垃圾运输环形标志
 “建筑垃圾运输环形标志”样式，见图B.3。
[image: P580#yIS1]
[bookmark: _Toc192916694]图B.3  建筑垃圾运输环形标志样式
“建筑垃圾运输环形标志”的颜色及尺寸要求，见表B.1。
[bookmark: _Toc193536944][bookmark: _Toc192921925][bookmark: _Toc193378749][bookmark: _Toc193234576][bookmark: _Toc193485023][bookmark: _Toc193378803][bookmark: _Toc192916685][bookmark: _Toc196243563]车辆后部放大号牌标识
[bookmark: C.1.1__Ⅰ类车型车辆后部放大号牌标识位置及尺寸（单位：mm），见图_C.1]Ⅰ类车型车辆后部放大号牌标识位置及尺寸示意图，见图B.4。
                                                                              单位为毫米  [image: ]
[bookmark: _Toc192916695]      图B.4  Ⅰ类车型车辆后部放大号牌标识示意图
Ⅱ类车型车辆后部放大号牌标识位置及尺寸示意图，见图B.5。
                                                                            单位为毫米 
[image: ]
     图B.5  Ⅱ类车型车辆后部放大号牌标识示意图



























[bookmark: _Toc196243564][bookmark: _Toc193485024][bookmark: _Toc193378804][bookmark: _Toc193378750][bookmark: _Toc193234577][bookmark: _Toc193536945]
（规范性）
车厢可卸式垃圾车及智能厢的外观及标识
[bookmark: _Toc192921927][bookmark: _Toc193234578][bookmark: _Toc193378805][bookmark: _Toc193536946][bookmark: _Toc193378751][bookmark: _Toc192916687][bookmark: _Toc196243565][bookmark: _Toc193485025]车厢可卸式垃圾车外观样式，见图C.1。
[image: C:\Users\郑萍\Documents\WeChat Files\wxid_rx4zgivv589x12\FileStorage\Temp\1747028637890.png]
注：本图只体现GB 7258 未规定内容。
[bookmark: _Toc192916698]图C.1  车厢可卸式垃圾车外观样式
车厢可卸式垃圾车及智能厢的颜色、分割图形尺寸，见表C.1。
[bookmark: _Toc192916709]表C.1  车厢可卸式垃圾车及智能厢的颜色
	位  置
	颜  色
	色卡编号
	分割图形尺寸，mm

	驾 驶 室
	浅灰蓝
	PANTONE 2191 C
	——

	智能厢                    
	主体颜色
	浅灰蓝
	PANTON 2191 C
	——

	
	下方以及后部
	深蓝色
	PANTONE 2111 C
	3040×800

	
	中下方及后部
	天蓝色
	PANTONE 2191 C
	2770×720

	
	中下方及后部
	白色
	——
	2480×560

	
	侧面尾部
“建筑垃圾运输环形标志”
	白色
	——
	430×430

	
	后部
	深蓝色
	PANTONE 2111 C
	——


标识字体、字高及字体颜色，见表C.2。
[bookmark: _Toc192916710]表C.2  智能厢标识的字体、字高及颜色
	标识部位
	标识内容
	 字体
	字体 mm 
	字体颜色
	色卡编号

	驾驶室
	两侧
	运输企业名称
	黑体
	不小于80
	[bookmark: OLE_LINK120][bookmark: OLE_LINK121]深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	两侧左下区
	电动汽车标识
	见B.2

	智能厢
	两侧上部
	运输企业名称的简称
	黑体
	不小于80
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	
	智能厢编号
	黑体
	不小于80
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	两侧
	“建筑垃圾收集箱”字样
	黑体
	不小于 180
	深蓝色
	PANTONE 2111 C

	
	两侧
	[bookmark: OLE_LINK63]反光标识见6.2.1.5、C1。

	
	后部
	反光标识见6.2.1.5、C.4。

	
	两侧尾部
	“建筑垃圾运输环形标志”图标，见B.3。

	
	两侧上部
	开厢二维码，尺寸100×100。


智能厢后部标识样式，见图C.3。
[image: C:\Users\郑萍\Documents\WeChat Files\wxid_rx4zgivv589x12\FileStorage\Temp\1747119815769.png]
[bookmark: _Toc192916688]图C.3  智能厢后部标识样式 
























[bookmark: _Toc193485026][bookmark: _Toc193536947][bookmark: _Toc193234579][bookmark: _Toc193378752][bookmark: _Toc193378806][bookmark: _Toc196243566]
（规范性）
通信传输协议
[bookmark: _Toc193378753][bookmark: _Toc193234580][bookmark: _Toc193485027][bookmark: _Toc196243567][bookmark: _Toc193378807][bookmark: _Toc181870141][bookmark: _Toc193536948][bookmark: _Toc179731665]说明
[bookmark: OLE_LINK104]建筑垃圾车辆车载智能终端、厢载终端传输协议应符合JT/T 808、JT/T 1078、GB/T 19056要求，并符合如下规定。本附录针对JT/T 808-2019中附录B表B.1消息对照表中所列消息体，做了扩展和调整，涉及的消息体见表D.1。
[bookmark: _Ref173503828]表D.1 新增或调整的消息体
	消息ID
	变更说明
	消息说明
	范 围

	0x0200
	调整
	增加了附加信息内容，见附加信息定义（表D.2）、厢体状态定义（D.26）
	车载终端
厢载终端

	0x9208
	新增
	报警附件请求上传
	车载终端

	0x1210
	新增
	报警附件上传
	车载终端

	0x1212
	新增
	文件数据上传完成
	车载终端

	0x9212
	新增
	文件数据上传完成应答
	车载终端

	0x8F05
	新增
	接收车辆准运许可证
	车载终端

	0xEA01
	新增
	辆载重量变化上传
	车载终端

	0xF001
	新增
	车辆管控指令
	车载终端

	0x8FF6
	新增
	投放门开启控制
	厢载终端

	0x8FF7
	新增
	开厢二维码下发
	厢载终端


[bookmark: _Toc196243568][bookmark: _Toc193536949][bookmark: _Toc193378808][bookmark: _Toc181870142][bookmark: _Toc193378754][bookmark: _Toc193234581][bookmark: _Toc176178527][bookmark: _Toc193485028][bookmark: _Toc179731666]位置上报协议扩展
位置汇报
车辆附加状态信息及报警上报采用与位置信息同时上报的方式，作为0x0200位置信息汇报的附加信息上报。对JT/T 808-2019表27附加信息定义表进行扩展，见表D.2。
		表D.2 附加信息定义
	附加信息ID
	附加信息长度
	描述及要求

	0x25
	4
	扩展车辆信号状态，见表D.3,表D.26 

	0xE1
	40
	双SIM卡唯一识别码ICCID，定义见D.4

	0xE2
	不定长
	[bookmark: _Hlk170287337]车辆及厢体标识信息，见表D.5

	0xF2
	4
	设备连接状态，定义见表D.6

	0xF6
	14
	限制状态，定义见表D.7。

	0xF7
	48
	报警，附加信息0xF7报警数据格式见表D.8

	0x65
	71
	DAMS报警，定义见表D.10 

	0x67
	65
	BSD警告，定义见表D.12。

	0x8F
	71
	右转弯警告，定义见表D.13。


车辆信号状态定义
对JT/T 808-2019表31中的27、28、29、30扩展车厢信号状态位数据格式位进行补充定义见表D.3。
表D.3  附加信息0x25车厢状态定义
	[bookmark: _Hlk170087116]位
	定义

	27
	0：未装载的车厢；1：已装载的车厢（针对车厢可卸式垃圾车，其他车辆0 ）

	28
	0：空车；1：重车

	29
	0：密闭装置闭合；1：密闭装置开启

	30
	0：车厢未举升；1：车厢举升倾倒垃圾


[bookmark: _Ref173504997]SIM卡唯一识别码ICCID定义
车载终端、厢载终端需要支持读取并上传SIM卡ICCID编码功能，对于厢载终端没有的部分可填0x00。附加信息0xE1 SIM卡标识码，见表D.4。
表D.4 附加信息0xE1 SIM卡标识码
	起始字节
	数据类型
	描述及要求

	0
	BYTE[20]
	贴片SIM卡唯一识别码ICCID

	20
	BYTE[20]
	SIM卡唯一识别码ICCID


[bookmark: _Ref173505007]车辆及车厢标识信息定义
车载终端，厢载终端能支持车厢可卸式垃圾车挂载智能厢后，获取到车厢信息，需如实填报智能厢ID、智能厢编号。如字段未采集，则填0x00。对于厢载终端上传信息，前5部分信息（表D.5中车载终端 ID、车牌号、车辆VIN，附加信息0xE2车辆及车厢标识信息定义见表D.5。
表D.5  附加信息0xE2车辆及车厢标识信息定义
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	车载终端 ID
	BYTE[30]
	30个字节，由大写字母和数字组成。

	30
	车牌号
	BYTE[10]
	[bookmark: OLE_LINK72][bookmark: OLE_LINK71]10个字节，由汉字大写字母和数字组成。汉字编码按GB/T 2312规定，位数不足后补0x00。

	58+m
	智能厢 ID
	BYTE[30]
	30个字节，由大写字母和数字组成。如未装载货厢，则填0x00 。

	88+m
	[bookmark: _Hlk170811060]智能厢编号
	BYTE[18]
	18个字节，由大写字母和数字组成。不足后补0x00。


[bookmark: _Ref173505010]设备状态定义
根据外设传感器的工作状态，对外设的连接状态定义见表D6。
[bookmark: OLE_LINK9]表D.6  附加信息0xF2设备状态定义
	位
	定义
	描述及要求

	0
	1：连接，0：未连接
	篷布顶盖检测装置

	1
	1：连接，0：未连接
	举升检测装置

	2
	1：连接，0：未连接
	车载称重或空重载检测装置

	3
	1：连接，0：未连接
	外部蓝牙通信

	5-7
	1：连接，0：未连接
	保留

	8
	1：连接，0：未连接
	显示屏

	9
	1：连接，0：未连接
	DAMS

	10
	——
	保留

	11
	——
	保留

	12
	——
	保留

	13
	——
	保留

	14
	1：连接，0：未连接
	驾驶室内摄像头

	15
	1：连接，0：未连接
	车厢摄像头

	16
	1：连接，0：未连接
	车辆前下方摄像头 BSD

	17
	1：连接，0：未连接
	倒车摄像头

	18
	1：连接，0：未连接
	车厢左侧摄像头

	19
	1：连接，0：未连接
	车厢右侧摄像头

	20～25
	1：连接，0：未连接
	保留

	26
	1：连接，0：未连接
	整车控制器（VCU）/电子控制单元（ECU）通信状态

	27
	1：连接，0：未连接
	发动机工作状态

	28～31
	1：连接，0：未连接
	保留


限制状态定义
限制状态定义见表D.7。
表D.7  附加信息0xF6限制状态定义
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	限制状态
	WORD
	Bit0：锁车；Bit1：限速； 

	2
	锁车原因
	DWORD
	0：未锁车 

	6
	限速原因
	DWORD
	0：未限速；
2：车厢未密闭行驶限速；
5：车厢顶盖密闭监测失效；
6：车厢举升监测失效；
7：北斗定位异常限速；
16：货厢摄像头故障或未连接限速；
23：无有效准运证限速；
30：DAMS失效或异常（遮挡+有车速无司机）


[bookmark: _Ref169536282]报警定义
附加信息0xF7报警数据格式见表D.8，报警定义见表D.9。
表D.8  附加信息0xF7报警数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	报警 ID
	DWORD
	 按照报警先后，从0开始循环累加。不区分报警类型

	4
	标志状态
	BYTE
	 0x00：不可用；0x01：开始标志
0x02：结束标志。该字段仅适用于有开始和结束标志类型的报警或事件，报警类型或事件类型无开始和结束标志，则该位不可用，填入0x00即可

	5
	报警/事件类型
	BYTE
	0x17：重车未密闭行驶报警
0x18：线束断开
0x19：终端电源断开或终端装置拆除
0x1A：在禁止举升车厢区域倾倒垃圾

	6
	报警级别
	BYTE
	 0x00：未定义

	7
	车速
	BYTE
	 范围0～250， km/h

	8
	高度
	WORD
	 海拔高度， m

	10
	纬度
	DWORD
	 以度为单位，纬度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	14
	经度
	DWORD
	以度为单位，经度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	18
	日期时间
	BCD[6]
	 YY-MM-DD-hh-mm-ss（GMT+8 时间）

	24
	保留
	DWORD
	 ——

	28
	报警标识号
	BYTE[40]
	 报警识别号定义见表D.9 


[bookmark: OLE_LINK70][bookmark: OLE_LINK69]表D.9  报警识别号定义
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	[bookmark: _Hlk170091828]0
	终端 ID
	BYTE[30]
	 30个字节，由大写字母和数字组成。

	30
	时间
	BCD[6]
	 YY-MM-DD-hh-mm-ss（GMT+8 时间）

	36
	序号
	BYTE
	 同一时间点报警的序号，从0循环累加

	37
	附件数量
	BYTE
	 表示该报警对应的附件数量。

	38
	预留
	BYTE[2]
	 ——


驾驶员注意力监控系统报警
附加信息0x65驾驶员注意力监控系统报警数据格式见表D.10，驾驶员注意力监控系统报警见表D.11。
[bookmark: OLE_LINK242]表D.10  附加信息0x65驾驶员注意力监控系统报警数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	报警 ID
	DWORD
	按照报警先后，从0开始循环累加,不区分报警类型

	4
	标志状态
	BYTE
	0x00：不可用；0x01：开始标志；0x02：结束标志。
 该字段仅适用于有开始和结束标志类型的报警或事件，报警类型或事件类型无开始和结束标志，则该位不可用，填入0x00即可

	5
	报警/事件类型
	BYTE
	 0x01：驾驶员疲劳预警；0x02：接打电话报警；0x03：抽烟报警；
 0x04：分神驾驶报警；0x05：驾驶员异常报警；0x06：红外阻断型墨镜报警报警；0x07：不系安全带报警

	6
	报警级别
	BYTE
	0x01：一级报警；0x02：二级报警。

	7
	疲劳程度
	BYTE
	范围 1～10。数值越大表示疲劳程度越严重，仅在报警类型为0x01时有效

	8
	预留
	BYTE[4]
	 预留

	12
	车速
	BYTE
	范围0～250，km/h；

	13
	高程
	WORD
	海拔高度，m

	15
	纬度
	DWORD
	以度为单位纬度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	19
	经度
	DWORD
	以度为单位经度值乘10的6次方，精确到百万分之一度

	23
	日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-mm-ss（GMT+8 时间）

	29
	车辆状态
	WORD
	见表D.11

	31
	报警识别号
	BYTE[40]
	报警识别号定义见表D.9


[bookmark: OLE_LINK243][bookmark: OLE_LINK244]
表D.11  车辆状态定义
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	车辆状态
	WORD
	按位表示车辆状态： 
Bit0 ACC 状态，   0：关闭，  1：打开
Bit1 左转向状态， 0：关闭，  1：打开
Bit2 右转向状态， 0：关闭，  1：打开
Bit4 制动状态，   0：未制动，1：制动
Bit5 插卡状态，   0：未插卡，1：已插卡
Bit6～Bit9 自定义 
Bit10 定位状态，  0：未定位，1：已定位 
Bit11～bit15 自定义


盲区监控报警
盲区监控报警附加信息0x67盲区监控系统报警数据格式见表D.12。 
[bookmark: OLE_LINK250]表D.12  附加信息0x67盲区监控系统报警数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	[bookmark: OLE_LINK45]描述及要求

	0
	接警 ID
	DWORD
	按照报警先后，从0开始循环累加。不区分报警类型

	4
	标志状态
	BYTE
	 0x00：不可用；0x01：开始标志；0x02：结束标志
 该字段仅适用于有开始和结束标志类型的报警或事件，报警类型或事件类型无开始和结束标志，则该位不可用，填入0x00即可

	5
	警告/事件类型
	BYTE
	0x04：后方盲区警告；
0x06：右侧盲区一级警告；0x07：右侧盲区二级警告
0x08：右侧盲区三级警告；0x10：车前盲区警告
0x12：左侧盲区一级警告；0x13：左侧盲区二级警告
0x14：左侧盲区三级警告

	6
	车速
	BYTE
	单位km/h；范围0～250 

	7
	高程
	WORD
	海拔高度，单位为米（m） 

	9
	纬度
	DWORD
	以度为单位的纬度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	13
	经度
	DWORD
	以度为单位的经度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	17
	日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-hh-mm-ss（GMT+8 时间）

	23
	车辆状态
	WORD
	[bookmark: OLE_LINK29][bookmark: OLE_LINK28]见表D.11

	25
	警告标识号
	BYTE[40]
	警告识别号定义见表D.9


右转弯报警
右转弯报警，附加信息0x8F右转弯相关报警数据格式见表D.13。
表D.13 附加信息0x8F右转弯相关报警数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	报警 ID
	DWORD
	按照报警先后，从0开始循环累加。不区分报警类型

	4
	标志状态
	BYTE
	0x00：不可用；0x01：开始标志；0x02：结束标志
 该字段仅适用于有开始和结束标志类型的报警或事件，报警类型或事件类型无开始和结束标志，则该位不可用，填入0x00即可

	5
	报警/事件类型
	BYTE
	0x11：右转弯不停车礼让报警；0x14：右转弯未打转向灯报警；
0x24：右转弯超过规定速度报警

	6
	报警级别
	BYTE
	0x01：一级报警；0x02：二级报警

	7
	预留
	BYTE[5]
	 预留

	12
	车速
	BYTE
	单位km/h；范围0～250

	13
	高度
	WORD
	海拔高度，单位，m

	15
	纬度
	DWORD
	以度为单位的纬度值乘以10的6次方精确到百万分之一度

	19
	经度
	DWORD
	以度为单位的经度值乘以10的6次方精确到百万分之一度

	23
	日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-hh-mm-ss（GMT+8 时间）

	29
	车辆状态
	WORD
	见表D.11

	31
	报警标识号
	BYTE[40]
	报警识别号定义见表D.9 


[bookmark: _Toc193378755][bookmark: _Toc193378809][bookmark: _Toc193234582][bookmark: _Toc174084585][bookmark: _Toc196243569][bookmark: _Toc193536950][bookmark: _Toc193485029][bookmark: _Toc181870143][bookmark: _Toc176178528][bookmark: _Toc179731667]附件上传相关指令
报警附件请求上传
消息ID：0x9208。
[bookmark: _Ref170008908]本指令为管理平台对需上传图片、视频等附件的报警的附件请求指令，车载终端收到指令后立即上传，文件上传指令数据格式，见表D.14 。车载终端收到管理平台下发的报警附件上传指令后，向管理平台发送通用应答消息。
表D.14  文件上传指令数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	附件服务器域名或IP地址长度
	BYTE
	长度 k

	1
	附件服务器域名或IP地址
	STRING
	服务器域名或IP地址

	1+k
	附件服务器端口（TCP）
	WORD
	使用TCP传输时服务器端口号

	3+k 
	附件服务器端口（UDP）
	WORD
	使用UDP传输时服务器端口号

	5+k 
	 报警识别号
	BYTE[40]
	报警识别号定义见表D.10

	45+k 
	 报警编号
	BYTE[32]
	管理平台给报警分配的唯一编号

	77+k 
	 保留
	BYTE[16]
	——


报警附件上传
消息ID：0x1210。
车载终端根据附件上传指令连接附件服务器，并向服务器发送报警附件信息，消息体数据格式,见
表D.15。
表D.15  报警附件信息消息数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	终端ID
	BYTE[30]
	30个字节，由大写字母和数字组成，此终端ID由制造商自行定义，位数不足时，后补“0x00”

	30
	报警识别号
	BYTE[40]
	报警识别号定义见表D.9 

	70
	报警编号
	BYTE[32]
	管理平台给报警分配的唯一编号

	102
	信息类型
	BYTE
	0x00：正常报警文件信息
0x01：补传报警文件信息

	103
	附件数量
	BYTE
	与报警关联的附件数量

	104
	附件信息列表
	自定义
	见表D.16 


附件服务器接收到车载终端上传的报警附件信息消息后，向车载终端发送通用应答消息。如车载终端在上传报警附件过程中与附件服务器连接异常断开，则恢复连接时需要重新发送报警附件信息消息，消息中的附件文件为断开前未上传和未完成的附件文件，附件信息数据格见表D.16。
表D.16  附件信息数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	文件名称长度
	BYTE
	长度 k（k<60）

	1
	文件名称
	STRING
	文件名称字符串

	1+k
	文件大小
	DWORD
	当前文件的大小


文件名称命名规则为：
<文件类型>_<通道号>_<报警类型>_<时间及序号>_<报警编号>.<后缀名>；
字段定义如下：
文件类型：00—图片；01—音频；02—视频；03—文本；04—其它。
通道号参照JT/T 1076-2016标准中表2定义，视频摄像头通道编号说明，见表D.17。
表D.17  摄像头通道编号说明
	通道编号
	摄像头位置
	监测目标

	1
	驾驶室内左上
	驾驶员注意力

	2
	车辆前侧
	前下部盲区情况

	8
	车辆左侧
	左转弯盲区情况

	9
	车辆右侧
	右转弯盲区情况

	10
	车辆尾部
	倒车后视情况

	11
	厢体前部顶端
	车厢状态

	65
	视频通道
	驾驶员工作状态


如附件与通道无关，则直接填0。
报警类型：由外设ID和对应的模块报警类型组成的编码，例如，前向碰撞报警表示为“6401”。如与模块无关，则直接填0。
时间及序号：文件产生时的年、月、日、时、分、秒，后加用于区分相同通道、相同类型、相同时
间的文件顺序编号，如241126231102-2表示该文件产生于2024年11月26日23时11分02秒，为相同通道相同类型相同时间的第二个文件。
报警编号：管理平台为报警分配的唯一编号。
后缀名：文件存储格式。图片文件为jpg或png，音频文件为wav，视频文件为mp4或h264，文本文件为bin，压缩文件为zip。
附件服务器收到车载终端上报的报警附件信息指令后，向车载终端发送通用应答消息。
文件信息上传
消息ID：0x1211。
报文类型：信令数据报文。
车载终端向附件服务器发送报警附件信息指令并得到应答后，向附件服务器发送附件文件信息消息，附件文件信息消息数据格式，见表D.18。附件服务器收到车载终端上报的附件文件信息指令后，向车载终端发送通用应答消息。
[bookmark: OLE_LINK255][bookmark: OLE_LINK256]表D.18  附件文件信息消息数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	文件名称长度
	BYTE
	文件名称长度 m

	1
	[bookmark: OLE_LINK254][bookmark: OLE_LINK253]文件名称
	STRING
	文件名称

	m+1
	文件类型
	BYTE
	0x00：图片
0x01：音频
0x02：视频
0x03：文本
0x04：其他

	m+2
	文件大小
	DWORD
	当前上传文件大小


文件数据上传
车载终端向附件服务器发送文件信息上传指令并得到应答后，向附件服务器发送文件数据，文件码流负载包格式定义，见表D.19。附件服务器收到车载终端上报的文件码流时，不需要应答。
表D.19 文件码流负载包格式定义
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	帧头表示
	DWORD
	 固定为0x30 0x31 0x63 0x64

	4
	文件名称长度
	BYTE
	 文件名称长度 m

	5
	文件名称
	BYTE[m]
	 文件名称

	m+5
	数据偏移量
	DWORD
	 当前传输文件的数据偏移量

	m+9
	数据长度
	DWORD
	 传输数据的长度n

	m+13
	数据体
	BYTE[n]
	 默认长度64k，文件小于64k，则为实际长度


文件数据上传完成
消息ID：0x1212。
车载终端向附件服务器完成一个文件数据发送时，向附件服务器发送文件发送完成消息，文件发送完成消息体数据结构见表D.20。
[bookmark: OLE_LINK260][bookmark: OLE_LINK259]表D.20  文件数据发送完成消息体数据结构
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	文件名称长度
	BYTE
	文件名长度 m

	1
	文件名称
	STRING
	文件名称

	m+1
	文件类型
	BYTE
	0x00：图片
0x01：音频
0x02：视频
0x03：文本
0x04：其它

	m+2
	文件大小
	DWORD
	当前上传文件的大小


文件数据上传完成信息应答
消息ID：0x9212
附件服务器收到车载终端上报的文件发送完成消息时，向车载终端发送文件上传完成消息应答，文件上传完成，消息应答数据结构见表D.21。如需补传数据，应通过文件数据上传进行数据补传后，再上报文件上传完成消息应答。
全部文件数据发送完成后，车载终端主动与附件服务器断开连接。
表D.21  文件数据上传完成消息应答数据结构
	起始字节
	名称
	数据类型
	描述及要求

	   0
	文件名称长度
	BYTE
	m

	1
	文件名称
	STRING
	文件名称

	m+1
	文件类型
	BYTE
	0x00：图片
0x01：音频
0x02：视频
0x03：文本
0x04：其它

	m+2
	上传结果
	BYTE
	0x00：完成
0x01：需要补传

	m+3
	补传数据包数量
	BYTE
	需要补传的数据包数量，无补传时该值为0

	m+4
	补传数据包列表
	——
	见表D.22


表D.22  补传数据包信息数据结构
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	数据偏移量
	DWORD
	需要补传的数据在文件中的偏移量

	4
	数据长度
	DWORD
	 需要补传的数据长度


[bookmark: _Toc181870144][bookmark: _Toc179731668][bookmark: _Toc193234583][bookmark: _Toc193485030][bookmark: _Toc193378756][bookmark: _Toc196243570][bookmark: _Toc193378810][bookmark: _Toc193536951][bookmark: _Toc176178529]准运许可证功能
车载终端能接收、保存并查看管理平台下发的车辆准运许可证信息。准运许可证到期前15天开始，每天车辆启动后，车载终端向管理平台发出语音提醒。 
车辆准运许可证
消息ID：ID：0x8F05。
车载终端接收车辆准运许可证后，应采用JT/T 808规定的终端通用应答消息进行回复。准运许可证消息格式定义见表D.23。
表D.23  准运许可证消息格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	状态
	BYTE
	0：正常；1：异常

	1
	操作类型
	WORD
	1：新增；2：修改；3：清空

	3
	批准机构
	STRING
	GB 18030编码，16位，若不足空格填充

	19
	起始时间
	BCD[4]
	YY-MM-DD-hh

	23
	到期时间
	BCD[4]
	YY-MM-DD-hh

	27
	内容
	STRING
	[bookmark: OLE_LINK261][bookmark: OLE_LINK262]准运许可证，GB 18030编码，格式：运输企业，运输证编号，车辆编号，长度128位，不足用空格填充


[bookmark: _Toc193378757][bookmark: _Toc193485031][bookmark: _Toc179731669][bookmark: _Toc176178530][bookmark: _Toc181870145][bookmark: _Toc193234584][bookmark: _Toc174084586][bookmark: _Toc193536952][bookmark: _Toc196243571][bookmark: _Toc193378811]车辆载重量变化上传
消息ID：0xEA01。
车辆载重量有变化时车载终端主动上报，见表D.24，通信协议采用通用应答。
表D.24  车辆载重变化上传数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	事件类型
	BYTE
	0x01：装载；0x02：卸载

	1
	事件原因
	BYTE
	0x01：称重传感器感知数据变化
0x02：胎压传感器感知数据变化
0x03：发动机匀速功率输出数据变化

	2
	开始日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-hh-mm-ss

	8
	结束日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-hh-mm-ss

	14
	开始纬度
	DWORD
	以度为单位的纬度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	18
	开始经度
	DWORD
	以度为单位的经度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	22
	结束纬度
	DWORD
	以度为单位的纬度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	26
	结束经度
	DWORD
	以度为单位的经度值乘以10的6次方，精确到百万分之一度

	30
	开始数值
	WORD
	事件原因为1时：表示称重重量，单位：kg
事件原因为2时：表示平均胎压，单位：Pa
事件原因为3时：表示发动机平稳输出功率，单位：kW

	32
	结束数值
	WORD
	事件原因为1时：表示称重重量，单位：kg
事件原因为2时：表示平均胎压，单位：Pa
事件原因为3时：表示发动机平稳输出功率，单位：kW


[bookmark: _Toc174084587][bookmark: _Toc193378758][bookmark: _Toc176178531][bookmark: _Toc193536953][bookmark: _Toc181870146][bookmark: _Toc193234585][bookmark: _Toc193378812][bookmark: _Toc193485032][bookmark: _Toc196243572][bookmark: _Toc179731670]车辆管控指令
消息ID：0xF001
在车载终端工作正常的情况下，临时取消对车辆的管控。车辆管控指令消息体数据格式，见表D.25，协议采用通用应答。
表D.25  管控设置消息体数据格式
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	命令值
	DWORD
	 Bit0：1为开启锁车管控；0为临时关闭锁车管控
Bit1：1为开启限速管控；0为临时关闭限速管控
Bit2：1为开启限举管控；0为临时关闭限举管控

	4
	临时关闭时间
	DWORD
	以分钟计，若为0，则为60 min

	8
	保留
	DWORD
	——

	12
	保留
	DWORD
	——


[bookmark: _Toc193234587][bookmark: _Toc181870148][bookmark: _Toc174084589][bookmark: _Toc179731672][bookmark: _Toc193378814][bookmark: _Toc176178533][bookmark: _Toc193536955][bookmark: _Toc193485034][bookmark: _Toc196243573][bookmark: _Toc193378760]智能厢接口协议
本节规定了智能厢厢载终端与管理平台之间的通信协议与数据格式。
智能厢厢载终端
智能厢厢载终端应满足表D.2.3、表D.2.4　D.2.5、D.9、表D.10的要求。
厢体状态定义
厢体状态定义，见表D.26。
[bookmark: OLE_LINK265][bookmark: OLE_LINK266]表D.26  厢体状态定义
	位
	状态

	…
	…

	9-8
	00：厢体空 ；01装载约33%；10：装载超过66%；11：已装满

	…
	…

	22
	0：厢体处于静止状态（速度小于1km/h）；1： 厢体处于运输状态

	23
	0：卸料厢门关闭状态；1： 卸料厢门开启状态

	24
	0：厢体位置平放；1：厢体举升(举升倾角大于30°)

	25
	0：投放厢门关闭状态；1：投放厢门开启状态

	…
	…

	31
	0：电池充电中或电量大于10%；1：电池放电中小于已10%


厢体设备连接及报警
厢体设备连接及报警定义见表D.27，对JT/T 808-2019中表27中附加信息增加定义。
表D.27  厢体状态定义
	附加消息ID 
	附加信息长度
	描述及要求

	0xF9
	2
	厢体设备连接状态，见表D.28

	0xFA
	13
	[bookmark: OLE_LINK31][bookmark: OLE_LINK30]厢体报警状态，见表D.29

	0xFB
	1
	厢体电池剩余电量百分比，取值0-100，数据类型BYTE


厢体设备连接状态
厢体外连设备的状态定义，见表D.28。
[bookmark: OLE_LINK268][bookmark: OLE_LINK267]表D.28  厢体设备连接状态定义
	位
	定义
	描述及要求

	0
	1：连接；0未连接
	举升检测装置

	1
	1：连接；0未连接
	装载量监测装置

	5
	1：连接；0未连接
	太阳能板

	6
	1：连接；0未连接
	卸料门传感器

	8
	1：连接；0未连接
	投放门传感器

	10
	1：连接；0未连接
	碰撞传感器


厢体报警
厢体报警见表D.29，厢体报警/事件类型表D.30。
表D.29  厢体报警
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	报警 ID
	DWORD
	按照报警先后，从0开始循环累加，不区分报警类型

	4
	标志状态
	BYTE
	0x00：不可用；0x01：开始标志
0x02：结束标志。该字段仅适用于有开始和结束标志类型的报警或事件，报警类型或事件类型无开始和结束标志，则该位不可用，填入0x00

	5
	报警/事件类型
	BYTE
	见表D.30

	6
	报警级别
	BYTE
	0x00：未定义
0x01：提示
0x02：错误
0x03：故障
0x04：失效
0x05：有危险
0x0F：紧急，需人工处理

	7
	速度
	BYTE
	范围 0km/h～2500km/h

	8
	高程
	WORD
	海拔高度，单位：m

	10
	纬度
	DWORD
	[bookmark: OLE_LINK5]以度为单位的纬度值乘以10 6，精确到百万分之一度

	14
	经度
	DWORD
	以度为单位的经度值乘以10 6，精确到百万分之一度

	18
	日期时间
	BCD[6]
	YY-MM-DD-hh-mm-ss（GMT+8 时间）

	24
	厢内温度
	WORD
	摄氏度加100，如为0：未检测

	26
	保留
	WORD
	——

	28
	报警标识号
	BYTE[40]
	报警识别号定义见表D.9


[bookmark: OLE_LINK270][bookmark: OLE_LINK269]表D.30  厢体报警/事件类型
	报警/事件类型ID
	描述及要求

	0x01
	投放门故障（长期未关闭，或关闭失败）

	0x02
	卸料门故障

	0x04
	温度传感器故障

	0x06
	倾倒传感器故障

	0x07
	太阳能板故障

	0x08
	电池故障

	0x09
	充电故障

	0x0A-0x0E
	保留

	0x0F
	其他电器、线路故障

	0x10
	投放门打开

	0x13
	厢体剧烈撞击

	0x14
	电池电量低

	0x15
	厢体装载变化、满载报警


投放门开门开启控制
消息ID：0x8FF6 
控制厢体垃圾投放门开启，厢门投放门控制命令见表D.31。
表D.31 厢体投放门控制命令
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	厢门控制
	BYTE
	Bit0：1开启第1个门；0：关闭第1个门；
Bit1：1开启第2个门；0：关闭第2个门；
Bit2：1开启第3个门；0：关闭第3个门；
Bit3：1开启第4个门；0：关闭第4个门。


开厢二维码下发
消息ID：0x8FF7
厢载终端收到该指令后，将访问地址与厢载终端编码等组合生成二维码，可显示在显示屏上。开厢二位码下发见表D.32。
表D.32  开厢二维码下发
	起始字节
	字段
	数据类型
	描述及要求

	0
	开厢的二维码地址长度
	WORD
	开厢二维码的互联网访问URL长度，m

	2
	开厢的二维码地址
	BYTE[m]
	开厢二维码的互联网访问URL


[bookmark: _Toc196243574][bookmark: _Toc181870149][bookmark: _Toc193536956][bookmark: _Toc176178534][bookmark: _Toc179731673][bookmark: _Toc193378815][bookmark: _Toc193485035][bookmark: _Toc193234588][bookmark: _Ref174022698][bookmark: _Toc193378761]蓝牙接口规范
车载终端在车辆进入停车状态时，蓝牙进入“可发现模式”，并清除所有已配对的设备列表。
车载终端蓝牙的设备名称SSID为“VDRXXXXXXXX”，其中“XXXXXXXX”为车厢可卸式垃圾车的号牌号码。
智能厢的厢载终端蓝牙的设备名称SSID为“XTXXXXXXXX”，其中“XXXXXXXX”为厢体喷涂编号(智能厢编号)。
车载终端可搜索到智能厢厢载终端蓝牙设备，司机可通过智能终端显示屏看到智能厢蓝牙的设备名称，手动连接配对系统将配对的厢体的编号记录上传。


[bookmark: _Toc193378817][bookmark: _Toc193378763][bookmark: _Toc193485037][bookmark: _Toc193536958][bookmark: _Toc193234590][bookmark: _Toc196243575]
（规范性）
车辆核查表
表E.1规定了自卸车核验检查内容。
表E.2规定了车厢可卸式垃圾车核验检查内容。
表E.1 自卸车核查记录表
	车辆单位
	
	注册登记日期
	

	牌照号码
	
	产品型号
	

	动力系统/发动机号
	
	VIN
	

	核查项目
	核查内容及要求
	核查方法
	判定

	自
卸
车
	1
	外观
	1.1 驾驶室、车厢外观喷漆颜色符合6.1.6和附录B中图B.1和表B.1。
	目测
	

	
	
	
	1.2 车辆顶灯外观平整、无破损现象。
	
	

	
	2
	标识
	顶 灯
	2.1 驾驶室顶灯符合附录A。
	观察
测量
	

	
	
	
	驾驶室
	2.2 驾驶室两侧喷涂运输企业名称、电动汽车汽车识别标志，并符合6.1.2、6.1.3和附录B中B.2。
	
	

	
	
	
	车 厢
	2.3 车厢后部的喷涂放大号牌标识并符合6.1.4、附录B中B.4。
	
	

	
	
	
	
	2.4 车厢两侧喷涂放大号牌、“建筑垃圾运输”字样、“建筑垃圾运输环形标志”图标，并符合6.1.5和附录B中B.1.1、B.1.3、B.4。
	
	

	
	3
	车厢要求
	3.1 货厢的内部尺寸是否符合4.2中表1。
	观察
测量
	

	
	
	
	3.2 检查篷布是否完整，无破损
	
	

	
	
	
	3.3 检查是否安装固定翻转机构，查看顶盖闭合状态，蓬布与车厢板、后板的贴合。
	
	

	
	
	
	3.4 当顶盖在闭合状态时，检查篷布距离车厢贴合间隙
	
	

	
	
	
	3.5 检查货厢后栏板与厢体间的密封措施是否密封可靠，应符合
9.1.2.2的要求。
	
	

	
	4
	自   检
	启动车辆，观察仪表及显示屏无异常。
	观察
	

	
	5
	显示屏
	启动车辆，查看待机界面，无异常提醒，监控画面正常。
	观察
	

	
	6
	入网凭证
	核查入网凭证是否在有效期内。
	核查
	

	
	7
	车载终端
	提供装配的车载终端，通过管理平台检查数据位置、时间等数据上传，查验其检测项目应符合7.1 。
	核查
	

	
	8
	侧向盲区
检测
	8.1 侧向（右侧或左侧）盲区检验：
车辆停在平整、开阔的场地上，前后按后轮至前保险杠前端面前2米，宽度范围从车体右侧（或左侧）边缘向外3米划定区域，在角部设置测试标杆。然后启动车辆，拨动右转（左转）开关，显示屏上可看到监测画面。
	观察
聆听
	

	
	
	
	8.2 右转弯监控和警示
车辆右转弯，显示屏显示右侧状况；在盲区范围内，可听到警告提示音，在显示屏看到所置假人，应有语音警示。
	观察
聆听
	


表E.1 自卸车核查记录表（续）
	核查项目
	核查内容及要求
	核查方法
	判定

	自
卸
车
	9
	前下部盲区
检测
	9.1 车辆前下部区域检验
车辆停在平整、开阔的场地上，按车辆前保险杠前端面向前2米，从车体左、右向外1米划定区域，在角部设置测试标杆。然后启动车辆，空挡，可在显示屏上看到测试标杆。
	观察
聆听
	

	
	
	
	9.2 前下部BSD警示
启动车辆且空挡，在盲区范围内，可听到报警提示音。车辆行驶，车辆行驶，显示屏显示车辆前部前方图像。
	观察
聆听
	

	
	10
	声光报警
	启动车辆，车辆检测过程中，声光报警器能通过语音警示和灯光提醒车外行人车辆，声音宏亮，语音清晰。
	观察
	

	
	11
	倒车检测
	启动车辆，挂倒挡，显示屏显示车辆后部区域状况，同时车外发出蜂鸣语音组合提示音。 
	[bookmark: OLE_LINK22]观察
聆听
	

	
	12
	车厢状态
监控
	12.1 启动空载车辆，使车厢处于举升状态，可听到循环语音提示音；
	观察
	

	
	
	
	12.2 使车厢顶盖在开启状态，启动车辆，向前行驶，开启循环提示音；
	聆听
	

	
	
	
	12.3 管理平台能接收到车厢状态监测的信息，收到车厢图像信息。
	平台端
确认
	

	结  论
	
	检验
	

	核查员签字
	
	
	

	核查单位盖章
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK11][bookmark: OLE_LINK40]注：“判定”栏：经核验检查符合用“√”表示，不符合用“×”表示。
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	车辆单位
	
	注册登记日期
	

	牌照号码
	
	产品型号
	

	动力系统
	
	VIN
	

	智能厢制造单位
	
	智能厢编号
	

	核查项目
	核查内容及要求
	核验方法
	判定

	车  
厢  
可  
卸  
式  
垃  
圾  
车  
	1
	外观
	1.1 检查驾驶室颜色符合6.1.6和附录C中C.1和 C.2。
	目测
	

	
	
	
	1.2 检查智能厢颜色符合6.2.2.3和附录C中C.1和C.2、C4。
	
	

	
	2
	标识
	顶灯
	2.1 检查驾驶室外部顶灯是否符合附录A。
	观察
测量
	

	
	
	
	驾驶室
	2.2 检查驾驶室两侧是否喷涂运输企业名称。 
	
	

	
	
	
	
	2.3 纯电动车辆或燃料电池电动汽车，检查驾驶室两侧电动汽车标志是否符合附录B中B.2。
	
	

	
	
	
	智能厢
	2.4 检查智能厢两侧上部是否喷涂运输企业名称的简称、智能厢编号。
	
	

	
	
	
	
	2.5 检查智能厢两侧是否喷涂“建筑垃圾收集厢”的字样。
	
	

	
	
	
	
	2.6 检查智能厢两侧的反光标识符合6.2.2.3、附录C中C.1。
	
	

	
	
	
	
	2.7 检查智能厢后部反光标识符合6.2.2.3、附录C中C.4。
	
	

	
	3
	智能厢
	内部最大尺寸
	3.1 检查智能厢内部最大尺寸是否符合4.2中表2。
	观察
测量
	

	
	
	
	厢门控制
	3.2 检查投料门远程开闭状态是否平稳、无干涉、卡滞现象。
	
	

	
	
	
	后门锁紧装置
	3.3 检查卸料门是否采用液压锁紧及保险锁紧装置，工作时不应出现松脱、卡死现象。
	
	

	
	
	
	表面质量
	3.4 检查智能厢表面涂层不应有锈蚀现象。
	
	

	
	4
	车辆自检
	启动车辆，观察仪表、显示屏无异常。
	观察
	

	
	5
	显示屏
	启动车辆查看待机界面，无异常提醒、监控画面正常。
	观察
	

	
	6
	入网凭证
	核查入网凭证是否在有效期内。
	核查
	

	
	7
	车载终端
	提供装配的车载终端检测报告，查验其检测项目应符合7.1 。
	核查
	

	
	8
	侧向盲区检测
	8.1 侧向（右侧或左侧）盲区检验：
车辆停在平整、开阔的场地上，前后按后轮至前保险杠前端面前2米，宽度范围从侧向边缘向外3米划定区域，在角部设置测试标杆。然后启动车辆，拨动右转（左转）开关，显示屏上可看到检测目标。
	观察
聆听
	

	
	
	
	8.2 右侧盲区监控和警示
车辆右转弯，显示屏显示右侧状况；在盲区范围内，可听到报警提示音，在显示屏看到所置假人，应有语音警示。
	观察
聆听
	





表E.2 车厢可卸式垃圾车核查记录表（续）
	核查项目
	核查内容与要求
	核查方法
	判定

	车  
厢  
可  
卸  
式  
垃  
圾  
车 
	9
	前下部盲区
检测
	9.1 车辆前下部区域检验
车辆停在平整、开阔的场地上，按车辆前保险杠前端面向前2米，从车体左、右向外1米划定区域，在角部设置测试标杆。然后启动车辆，空挡，可在显示屏上看到测试标杆。
	观察
聆听
	

	
	
	
	9.2 前下部BSD警示
启动车辆且空挡，在盲区范围内，可听到报警提示音；车辆行驶，车辆行驶，显示屏显示车辆前部前方图像。
	
	

	
	10
	声光报警
	启动车辆，车辆检测过程中，声光报警器能通过语音播报和灯光提醒车外行人车辆，声音宏亮，语音完整。
	观察
聆听
	

	
	11
	倒车检测
	启动车辆，挂倒挡，显示屏显示车辆后部区域状况，同时车外发出蜂鸣语音组合提示音；
	观察
聆听
	

	
	12
	车厢状态监控
	12.1 启动空载车辆，使车厢处于举升状态，可听到循环语音提示音；
	观察
聆听
平台端
确认
	

	
	
	
	12.2 通过管理平台检查是否可实现定位、开闭状态监控、并将开闭状态监测信息上传至管理平台；
	
	

	
	
	
	12.3 管理平台能接收到车厢状态监测的信息，收到车厢图像信息。
	
	

	结  论
	
	检验
	

	核查员签字
	
	
	

	核查单位盖章
	
	
	

	注：“判定”栏：经核验检查符合用“√”表示，不符合用“×”表示。
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